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关键词: 
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摘要： 

本文以 CMMT-ST-C8-1C-MP-S0 为例，介绍了 FAS 调试软件中 CMMT-ST 低压伺服驱动器配合 Festo 电机（电缸）的基本

调试步骤，包括相关软件和插件的下载、安装，驱动器配置文件的配置、上传、下载，以及驱动器的故障诊断，动态曲线

采集、固件更新等内容。 
 
 
 
 
 
目标群体： 

 本文仅针对有一定自动化设备调试基础的工程师，需对 Festo CMMT-ST 步进驱动器的接口和硬件接线有一定了解。 
 
 
 
 
 
声明： 

本文档为技术工程师根据官方资料和测试结果编写，旨在指导用户快速上手使用 Festo 产品，如果发现描述与官方正式

出版物冲突，请以正式出版物为准。 

我们尽量罗列了实验室测试的软、硬件环境，但现场设备型号可能不同，软件/固件版本可能有差异，请务必在理解文

档内容和确保安全的前提下执行测试。 

我们会持续更正和更新文档内容，恕不另行通知。 
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1 测试环境  

软件名称 软件版本 

FAS（Festo-Automation-Suite） 2.11.0.657 

CMMT-ST 插件(plug-in) 2.11.1.7 

硬件型号 固件版本 

CMMT-ST-C8-1C-PN-S0 36.11.0.3372 

 

2 调试软件的下载、安装与更新  

FAS 软件（Festo-Automation-Suite）是 Festo 推出的全新调试平台，CMMT-ST 步进驱动器在进行总线通讯调试之前，必

须在 FAS 软件中完成本地功能调试。调试需要先安装软件 FAS，再安装 CMMT-ST 的插件（Plug-in）。 

2.1 FAS 软件下载、安装 

进入 Festo 官网伺服驱动器 CMMT-ST-C8-1C-MP-S0 | 费斯托网站,打开下载，找到软件-下载： 

点击调试 Festo Automation Suite，默认下载最新版本，右侧下拉框可选择软件版本。 

 

2.2 插件 Plug-in下载、安装 

双击安装文件即可开始 FAS 软件的安装，但 CMMT-ST 插件（Plug-in）无法直接双击安装，其安装方式有两种：通过 FAS

平台在线安装/本地文件通过 FAS 导入安装。 

2.2.1 CMMT-ST 插件在线安装  

有网络连接的情况下:可通过快捷栏按下图选择 Install Device Plug-ins 或通过界面左上角的菜单（三条横杠）—选择

Repositories-Plug-ins 找到需要下载的产品，下载安装即可。  

 

https://www.festo.com.cn/cn/zh/a/8163946/?q=CMMT-ST%7E%3AfestoSortOrderScored
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2.2.2 CMMT-ST 插件本地导入安装  

CMMT-ST 的插件（Plug-in）的下载: 

 

插件下载到电脑后，可通过快捷栏按下图选择 Install Device Plug-ins 或通过界面左上角的菜单（三条横杠）—选择

Repositories-Plug-ins 点击 Install local file，找到下载存放的路径，点击打开即可完成 CMMT 插件的本地导入安装。 

 

2.3 软件更新 

由于新产品、新功能不断的加入及一些 Bug的修复，建议及时更新相关插件版本。如下图所示：有网络连接时，无需通过

访问 Festo 官网， FAS 软件界面右上角的消息铃铛会自动提示当前 FAS 平台软件基础上，是否有插件更新供下载。 

2.3.1 插件更新 

联网状态下，FAS 右上角的消息铃铛会自动提示当前是否有插件更新。 
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2.3.2 FAS 软件平台更新 

有些新版本的插件更新在低版本 FAS 软件平台上不会被提提示安装，此时请先更新 FAS 软件，再更新插件。 

可以卸载原版本从官网重新下载新版本或通过 FAS 软件本体进行更新 

 

2.3.3 FAS 软件界面主要按钮功能介绍  

2.3.3.1 主菜单图标含义： 

 
 

序号 图例 含义 备注 

1 
  

软件后台 用于项目管理，更新固件软件，更换语言等 

2 

  

主页 项目主页，可以切换不同驱动器 

3 
  

搜索 
可以搜寻网络下的硬件，更新驱动器固件，更改 IP

等 

4 

  

帮助 查阅帮助文件等 

5 
  

参数配置 参数配置界面，驱动配置，轴参数，总线参数等 

6 
  

电机控制 电机控制，用于电机寻零，点动，单步运行 

7 
  

诊断 诊断/IO/过程数据/曲线 
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8 

  

驱动器名称

/ip 
驱动器名称，驱动器 IP 修改 

9 

  

连接/断开 连接/断开驱动器 

10 

  

Ready 伺服无报警（仅作为伺服状态，与报文 ZSW 无关） 

11 

  

Error 伺服报警（仅作为伺服状态，与报文 ZSW 无关） 

12 

  

Warning 
伺服有警告/触发安全（仅作为伺服状态，与报文

ZSW 无关） 

13 

  

控制权 
FAS 切换控制权，点亮后 FAS 可控，此时 PLC 无法控

制 

14 

  

使能 需要先获取控制权，点亮后电机上使能 

15 

  

停止 立即停止电机动作 

16 

  

复位 复位报警或警告，部分报警需要解除异常后才可复位 

17 

  

下载参数 下载参数到驱动器，断电保存 

18 

  

恢复设置 恢复出厂设置，驱动器参数将会被清空 

19 

  

初始化 驱动器初始化，部分参数修改后需要执行此操作 

20 

  

重启 重启驱动，相当于断电重启 
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21 

  

曲线采集 开始采集曲线 

22 

  

配置向导 建议新的驱动器按向导进行逐一配置 

23 

  

参数比对 参数与推荐参数进行比对，选择是否修改为推荐参数 

24 

  

参数恢复 将参数恢复为默认设置，需离线 

 

2.3.3.2 参数页面菜单( )： 
 

 
 

2.3.3.3 监视列表 

实时监控参数变化,可通过设置按钮添加删除参数。 
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2.3.3.4 控制页面（ ）： 

 

2.3.3.5 诊断界面（ ）： 

 

3 新机调试 

3.1 新建项目并配置硬件型号 

①填入正确的 CMMT-ST 型号或订货号 

可从驱动器外壳或采购订单信息获取型号： 
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添加后，主页会出现驱动器图标。 

为区分多台同型号驱动器，建议对各个驱动器重命名(Rename)。该名称是驱动器和 FAS 软件交互的名字，和类似

PN 总线通讯时的设备名完全不冲突。 

②双击驱动器图标，待初始化结束后，点击下图中的配置向导按钮  

 

③ 配置电机、电缸、联轴器、减速机型号。  

若使用 Festo 电机或 Festo 一体式电缸（EPCO 或 ERMO）则在电机或电缸栏均可进行添加，添加后自动适配。  

 

选择电机： 
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选择电缸： 

 

若选择自定义/第三方直线或旋转电缸，请按下图操作：  
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选择安装组件：  

 

选择减速机： 
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提示：如使用第三方减速机，可选择用户自定义的减速机。以 10:1的减速比为例，其系数设置可参照如下图片。 

 

配置完成后，点击 Next 下一步。 

3.2 Device setting 驱动器基本参数设置  

 

3.3 Fieldbus 总线设置  

CMMT-ST-C8-1C-MP-S0 支持多种总线协议，除硬件拨码外还需确认 FAS 设置，请选择正确的协议。 
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3.4 Application data 应用数据设置  

3.4.1 Application mass 的设置  

3.4.1.1 直线运动电缸 Application mass 的设置 
 
对于直线运动的电缸，Application mass 中填入和负载实际重量尽量接近的数值，FAS 软件会以此静态计算闭环参

数。若填入的数值与实际负载实际重量相差过大，不排除控制时电缸会产生抖动、啸叫的可能。  

 

3.4.1.2 旋转运动电缸 Application mass 的设置 

对于一体式旋转电缸（或电机带旋转负载）的应用，Application mass 填入的转动惯量（数值单位 kgcm2）是负载相

对于一体式旋转电缸的旋转中心（或相对于电机出轴）的转动惯量 inertia，可寻求机械工程师用三维软件模拟计算。  

 

3.4.2 电机线缆长度及线径的设置  

电机线缆长度和线径的设置也会影响闭环参数的计算，参照下图，以线缆型号“NEBM-M17G12-EH-2.5-Q6N-LE12”为例，

数字 2.5 为线缆长度，Q6 代表线径为 0.5mm2。
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3.4.3 电缸安装方向及运动方向  

针对直线和旋转应用，FAS 的设置界面略有不同。 
 

3.4.3.1 直线电缸安装方向及运动方向  

对于垂直应用电缸，必须正确设置安装方向。 

 
 

 
 直线电缸运动方向可在调试 Jog 试运行时确认，若运动方向相反，按 5.4 其实际运行方向与期望不一致 进行调整。 
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3.4.3.2 旋转电缸安装方向及运动方向  

旋转电缸不需要设置安装方向，旋转方向在调试 Jog 试运行时确认，若运动方向相反，按 5.4 其实际运行方向与期望不一致 

进行调整。 

3.5 硬件开关设置  

X1A 端子中的限位开关并不是固定的引脚定义，而是可配置型的输入。Limit switch如果在下图中被激活，FAS 会自动将

X1A.07 和 X1A.08 分配为：X1A.07------Negative limit switch, X1A.08------Positive limit switch。 

 

 

3.6 寻零方式设置  

Festo 电缸支持硬极限挡块寻零（Stop类找零）。 

常用推荐找零方式： 

17：Negative hardware limit switch 负向极限开关寻零 

-17：Negative Stop 负向挡块寻零 

27：Negative reference switch 负向原点开关寻零 

37：Actual position 当前位置寻零 
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3.7 零位偏移量及软限位设置  

Move to axis zero point after homing 默认激活，找零后会移动 Axis zero point offset 值的距离，并将当前位置设置为零点，举

例： 

Move to axis zero point after homing 激活，若 Axis zero point offset 设置为 3，则找零后会正向移动 3mm，并将当前位置设

置为 0。 

Move to axis zero point after homing 激活，若 Axis zero point offset 设置为 0，则找零后不动作，并将当前位置设置为 0。 

Move to axis zero point after homing 未激活，若 Axis zero point offset 设置为 3，则找零后不动作，并将当前位置设置为负

3。 
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3.8 极限参数确认  

以上基本配置结束后，点击 Finish，配置向导参数生效后，FAS 软件菜单栏最右侧的 Correct Parameters 按钮会推荐

参数限制值，针对现场应用通常需手动优化相关参数，请忽略该按钮及相应黄色警告。 

3.9 总线通讯相关参数设置 

下图为 Fieldbus 选项卡中，Profinet 通讯时直线电缸的相关参数设定，EtherCat/EthernetIP 通讯，也可参照下图设置。 
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3.10 数字量 IO 设置 

 
 

3.11 点动速度设置 

双击 Axis1，可以找到 Manual movement 菜单，可以在里面的 Dynamic Value 菜单下更改手动速度。 

 

3.12 修改驱动器调试口 IP地址 

调试口 X18 的 IP 地址必须和电脑本地 IP 改成同网段（IP 地址前三段一致），才可进行配置参数的上传、在线操作。 

修改地址的 2 种方法： 
 
1.在搜索界面进行修改：搜到对应的驱动器，点击后在右边的列表中点 Network Setting，修改 IP 后点击下方激活新设置，

随后等待数秒后点击刷新，IP 修改成功。 
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2.在驱动参数界面进行修改： 
 

 
 
注：调试口 X18 与总线接口 XF1/XF2 硬件相互独立，二者可配置相同的 IP 地址，无冲突。 
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3.13 连接设备并下载项目程序  

修改电脑本地 IP 和 CMMT-ST 驱动器 X18 调试口至同一网段（IP 地址前三位一致）； 

 

 

4 配置参数上传，在线及备份 

如果是全新项目调试，请直接跳转参看第 3 节内容。如 CMMT-ST 驱动器已经做过下载调试，仅需上传、修改、备份

配置参数和进行在线操作，可将网线连入驱动器正面面板最上方的 X18 调试口，参照下方步骤操作：  

4.1  驱动器配置参数上传 

① 打开 FAS 软件，新建一个项目（Project），通过扫描按钮扫描到 CMMT-ST 驱动器 X18 调试口的 IP 地址；  

②修改电脑本地 IP 和 CMMT-ST 驱动器至同一网段（IP 地址前三位一致）；  

 

③ 将扫描到的 CMMT-ST 驱动器加入当前工程项目中；  
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④双击图标，再点击连接按钮即可上传参数和在线；  

 

4.2 已有项目在线操作 

双击主页驱动文件进入驱动器配置界面，点击 Connect 即可进行在线操作。  

4.3 备份项目 

通过 4.1 将项目上传后，如要进行备份，可通过菜单-Save as 保存到需要的路径即可，现场如有多个 CMMT-ST 或

CMMT-AS 驱动器，为方便管理，可将现场所有驱动器保存在同一个工程项目当中。 
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5 在线调试  

5.1 故障查看及清除  

5.1.1 通过 LED 灯查看驱动器状态 
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5.1.2 通过 FAS软件查看具体故障 

在 Diagnosis（故障诊断）页面查看和清除故障。部分故障需消除报警根源才能通过 Acknowledge all 按钮清除，例如

24V 欠电压，换向角寻找失败（commutation finding failed）等。 

 

在 Festo Automation Suite 项目中按 F1 快捷键，或点击软件顶部帮助图标 中的手册文档，均可打开官方帮助手册，两

种方式打开的文档内容一致。 
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在如下界面可搜索故障代码含义及处理方法 

比如针对上面的报警 07/02/00658 Acceleration Following error ，可以通过搜索 00658 来找到报警信息描述 
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5.2 驱动器当前 IO 信号状态 

驱动器 X1A 口的 IO 信号的正常连接是其正常工作的前提，通过 Diagnosis 选项卡中的 I/O state，可以直观检查 IO 信号

是否正常。 

 

5.3 驱动器使能、寻零/保存零点偏移、点动功能 

5.3.1 驱动器使能、寻零 

 

5.3.2 保存零点偏移（Save zero point offset ） 

多圈绝对编码器电机，能够实现零点永久记忆。 

若电机是多圈绝对，找零后对零点偏移进行保存，可以实现零点的永久掉电保存。 

对于 Festo 电机可以查看其样本手册来判断,如 EMMT-ST-57-M-RMB,为多圈绝对值编码器。 
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FAS 保存零点偏移操作（找零完成后）： 

 

 

5.3.3 点动/单步/定位 

 

 

5.4 电机实际运行方向与期望不一致 

若发现电缸运行方向与期望的不一致，可在如下界面修改（先取消 Enable使能，然后执行 Reinitialize）。 

注意：修改初始化后零点会丢失。 
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5.5 其他可选功能介绍（非必须） 

5.5.1 记录表功能 

记录表提供了非常强大的自定义动作，可用于电机试运行，提速，测试等。 

下面以往复绝对运动为例简单介绍该功能。 

 

使能驱动器后，可以执行记录表任务，在 Control菜单下也有 Record Table 也能执行任务但无法编辑。 
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5.5.2 抱闸功能 

电机尾部的抱闸一般用于电机静止且驱动器不使能状态下，机械抱闸静态抱住负载的情形。CMMT-ST 驱动器能自动完成

步进电机抱闸的松开与闭合（无需用户介入），以下介绍只针对临时需要松开电机抱闸的场合。 

注：电机或电缸型号尾部带有“B”字母的一般代表电机尾部自带抱闸，如 EMMT-ST-57-M-R-S-B,。 

 

5.5.3 曲线记录功能 

通过 FAS 右边的实时参数无法系统的对步距，速度，扭矩等参数进行分析，通过曲线记录功能抓取曲线可以有效精确的

得到时间横轴下各个参数的变化，方便分析问题。 
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使用场景 1：提节拍过程，通过曲线采集位置，速度，实时扭矩；查看速度曲线来确定合理的加减速，通过实时扭矩来

保证电缸不超载。 

使用场景 2：记录报警时电缸电机的运动场景，通过曲线推测报警原因。 

5.5.4 Auto Tuning  PID 参数自整定功能 

实际调试时， Application Data-Application-mass 应用负载无法应对所有场景的闭环参数，当使用高节拍、大负载、辅助

导轨、旋转等应用下若电机移动有异响，异常报警等，可能需要优化 PID 参数，建议可以使用 Auto Tuning 功能快速确

定合适的闭环参数。需要注意是并不是所有情况都需要自整定，当运行平稳，无异响时一般不需要自整定。 

 
建议根据现场情况选择静止整定还是移动整定，若现场不方便动或有安全风险，建议用静止整定的方式，静止整定可能

会有稍许抖动； 

移动整定需注意安全，会以当前位置为起始点，先正方向移动设置的 movement stroke,再返回起始点。 

若整定失败，尝试 retry 或尝试切换整定模式（移动改为静止）或减少整定运动次数（Numbers for aweraging）。 
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验证完毕后，将参数下载到驱动保存即可。 


