
 

 Festo 技术支持  CMMT-AS-...-S3 高级安全功能 Profisafe 控制调试文档   1 / 35 

 

CMMT-AS-...-S3 高级安全功能 Profisafe 控制调试文档 
 

  

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

王金亮 

Festo 技术支持 

 
2026 年 7 月 1 日 

 



 

 Festo 技术支持  CMMT-AS-...-S3 高级安全功能 Profisafe 控制调试文档   2 / 35 

 
 
 
 
 

关键词: 
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摘要： 

本文将介绍西门子安全 PLC 通过 PROFIsafe 协议配置安全报文 901 和 报文 111 控制 CMMT-AS-..-MP-S3 高级安全驱

动器的分步流程。文档主要内容包括 FAS 中安全参数配置及介绍，TIA 博途中的组态，安全功能块的使用，安全功能测

试等等。 

 
 
 
 
 

目标群体： 

 本文仅针对有一定自动化设备调试基础的工程师，需要对 Festo CMMT-AS-S3 伺服和西门子安全 PLC 有一定了解。 

 
 
 
 
 

声明： 

本文档为技术工程师根据官方资料和测试结果编写，旨在指导用户快速上手使用 Festo 产品，如果发现描述与官方

正式出版物冲突，请以正式出版物为准。 

我们尽量罗列了实验室测试的软、硬件环境，但现场设备型号可能不同，软件/固件版本可能有差异，请务必在理

解文档内容和确保安全的前提下执行测试。 

我们会持续更正和更新文档内容，恕不另行通知。 
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1 软/硬件版本信息 

软/硬件 型号 版本 

Siemens PLC  S7-1212FC DC/DC/DC V1.0 

CMMT Drive CMMT-AS-..-MP-S3 V36.11.2.4681 

TIA Portal (Siemens) / V20 

Festo Automation Suite / V2.10.1.1 

CMMT-AS Plug-in / V2.10.0.103 
CMMT-AS GSDML / GSDML-V2.43-Festo-CMMT-AS-20241010 

LDrvSafe (Simatic Library) / V5.0 

2 拓扑结构 

 
 
 



 

 Festo 技术支持  CMMT-AS-...-S3 高级安全功能 Profisafe 控制调试文档   5 / 35 

3 硬件接线 

根据参数设置，可以选择通过安全数字量输入或安全现场总线来请求安全子功能。本案例采用 Profisafe 安全总线请求安

全功能，CMMT 除了刹车和编码器外，无需安全相关接线。但需要注意编码器的选择。 

 
注意： 

编码器的选择：目前只有 STO，SBC，SS1-t 安全子功能不需要安全运动监控，也就是只需要 X2 接非安全编码器即

可。而对于 SS1-r，SS2-t/r，SOS，SLS-t/r，SMS 安全子功能都需要安全运动监控，也就是需要 X2 接安全编码器

或 X2 接非安全编码器配合 X3 接增量式方波输出编码器。 

 

4 CMMT-AS-..-MP-S3 在 FAS 中的配置 

4.1 基本参数配置 

1) 打开 FAS 并点击设备扫描 
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2) 选中相应 CMMT，点击添加到项目 

 
当有多台 CMMT 时，点击 Identification 可以确定当前扫描的 CMMT 是哪一台（CMMT 控制器的 Application status LED 

会绿红黄交替闪烁）。 

另外，请通过 Network settings 修改 CMMT X18 网口 IP，使其 IP 和电脑网口 IP 在同一网段，方便后续连接调试。 

3) 双击主页 CMMT 图标，进入配置页面 

 
4) 根据配置向导完成基本的参数配置。 
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4.2 安全功能参数配置 

4.2.1 安全控制接口选择 

展开 Advanced Safety Functions，选择 Configuration 页面 

 
1. Safety Control interface 选择 Fieldbus，采用 Profisafe 请求安全功能。 

2.  选择 Profisafe 安全报文。本案例选择 901 安全报文。 

3.  PLC 的安全地址。需与 PLC 中的组态一致。 

4.  CMMT 的安全地址。需与 PLC 中的组态一致。如果有多个 CMMT 驱动器，请确保每个驱动器都有自己唯一的安全地

址，以避免冲突。 

Safety Digital I/O 本案例不相关。 

 

4.2.2 安全子功能参数设置介绍 

4.2.2.1 SBC 参数设置 

 
1. 是否需要在 STO 激活的同时激活 SBC 功能，勾选表示同时激活 SBC，这表示刹车由 CMMT 安全单元控制而非基本单

元控制。该功能也会影响 SS1 中是否激活 SBC。电机带刹车的情况下推荐勾选。 

2.电机刹车（BR+,BR-）关闭延时时间设置 

3.外部刹车（BR-EXT,GND）关闭延时时间设置 

4.刹车关闭延时*最终值（取 brake 1 和 2 中的最大值） 

 

*该时间至少要大于刹车从断电到机械抱死的时间，但也不建议过长，过长会导致 STO_SAFE 信号过晚出现，推荐默认

值 0.15s。 
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4.2.2.2 SS1-t 与 r 的区别 

 

关于 SS1-t/r 两者都属于 SS1（Safe Stop 1，IEC 61800-5-2）即受控减速 →到位后切 STO（断电），对应停止类别 1。

它们的差异在于：什么时候认为"减速已完成"，可以安全地激活 STO。 

 

SS1-t：时间控制（Time-controlled） 

设一个固定延时 t，时间一到，不管电机实际停没停，强制执行 STO。 

优点：简单、不需要安全编码器或冗余编码器、成本低、参数少 

缺点：时间设长了浪费停机时间，设短了有风险（STO 时还有残余转速）。所以必须按最坏工况（最高转速、满载惯

量）顶格取值。 

 

SS1-r：斜坡/速度监控（Ramp-monitored） 

不光要减速，还要监控实际速度曲线减速是否合理，且确认速度已真正落入零速窗口并稳定保持后，才切 STO。 

优点：更智能、更精确——大惯量高速时不用傻等大余量时间，可以尽早安全切 STO；还能检测减速异常（斜坡违规→

安全故障反应 STO） 

缺点：需要安全编码器或冗余编码器，更精细的参数设置和调试。 

 

4.2.2.3 SS1-t 参数设置 

 
1. SS1 模式选择 Time，为时间控制模式。 

2. Activation drive-controlled 该参数可用于指定是由外部控制还是 CMMT 控制执行制动。勾选表示采用 CMMT 控制减

速制动。采用减速度 Px.12101  和 Jerk Px.12111 进行减速制动。 

 
3. 设置延时时间 tdelay。当 CMMT 反馈已收到 SS1 请求后，触发 tdelay延时时间计时的同时开始减速。 

4. 设置刹车斜坡时间 tvEnd。当 tdelay延时时间结束后，触发 tvEnd时间计时，当计时结束后，内部自动请求 SBC

（Activation STO+SBC 已激活），SBC_SAFE 置 true 后继续请求 STO，STO_SAFE 置 true 后 SS1_SAFE 置 true。该时

间设置的建议比实际应用时从最大速度开始减速到停止的时间略长，这样既能避免未停稳就抱闸而磨损刹车，又能

及时反馈 SS1_SAFE。 

例如：系统最大速度为 2m/s，急停减速度 5m/s²，这里时间设置应大于 2/5 =0.4s 
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4.2.2.4 SS1-r 参数设置 

 
1. SS1 模式选择 Ramp，为斜坡监控模式。 

2. Activation drive-controlled 该参数可用于指定是由外部控制还是 CMMT 控制执行制动。勾选表示采用 CMMT 控制减

速制动。采用减速度 Px.12101  和 Jerk Px.12111 进行减速制动。 

3. 设置延时时间 tdelay。 

SS1 已请求和运动监控开始之间的时间（黄色区域），tdelay为最糟糕情况(最高转速下)的时间。 

当 SS1 已请求后，轴开始降低加速度（采用 Jerk Px.12111），安全系统根据 Δvinit= v1-v0（v0为 SS1 已请求时的初

始速度，v1为加速度 a0减小为 0 时的速度）和 Jerk 的值动态计算延时时间 tvel 。Δvinit = 1/2 * Px.12111 * tvel²。 Tdelay

要大于 tvel ，即：0 ≤ tvel ≤ tdelay。 

 

举例：在请求 SS1 时，系统正在加速，初始速度为 0m/s，在加速度减小到零时刚好达到最大速度 0.5m/s（最坏情

况），Jerk Px.12111 设置为 1000m/s³。那么此时 tdelay=√
(0.5−0)∗2

1000
≈32ms 

4. 设置制动斜坡监控延时时间 tshift。当 tvel延时结束后，启动 tshift计时，开始以 v1+制动斜坡监控速度容差 vdelta进行恒

定速度监控，当计时结束后开始监控斜坡制动。当实际速度进入静止状态后，内部自动请求 SBC（Activation 

STO+SBC 已激活），SBC_SAFE 置 true 后继续请求 STO，STO_SAFE 置 true 后 SS1_SAFE 置 true。 

该延时时间是防止斜坡监控过早介入，避免减速过程中速度超出监控边界。 

该值的设置建议：在最大速度下触发 SS1，同时在 trace 中抓取速度曲线和监控边界线，设置合理的延时时间。 

5. 设置制动斜坡监控速度容差 vdelta。 

6. 设置制动斜坡监控时间容差 tg。 

vdelta和 tg的设置建议：vdelta是允许的速度波动上限，tg是超出该上限的容忍时间。两者既要防止危险失控，也要避

免正常抖动导致的误报。 

• 对于刚性较好的直连系统，可以设置一个较小的值（例如额定转速的 1%~3%）。但如果负载惯量比很大，或者传动

机构（如皮带、齿轮）存在微小的间隙和滑动，设置一个过小的值会导致误报。 

• 在实际空载和满载调试时，通过 trace 观察实际速度曲线的波动幅度，将设置 vdelta和 tg在波动幅度的上限之上，但

要确保它小于危险的波动速度和时间。 
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4.2.2.5 SOS 参数设置 

 
1. 激活 SOS 安全功能 

2. 设置延时时间 tdelay。当 SOS 已请求后，进入延时 tdelay倒计时，延时结束后进入位置和速度监控。 

3. 位置监控容差窗口 

4. 速度监控容差窗口 

注：由于 SS2 需要调用 SOS 功能，所以激活 SS2 前需要先激活 SOS。 

 

4.2.2.6 SS2-t 参数设置 

 
1. 激活 SS2 安全功能 

2. 选择 SS2 模式 time，为时间控制模式 

3. Activation drive-controlled 该参数解释同前章节。 

4. 设置延时时间 tdelay。当 CMMT 反馈已收到 SS1 请求后，触发 tdelay延时时间计时同时开始减速（采用减速度

Px.12101  和 Jerk Px.12111）。 

5. 设置刹车斜坡时间 tvEnd。当 tdelay延时时间结束后，触发 tvEnd时间计时，当计时结束后，内部自动请求 SOS（不考虑

SOS tdelay），SOS_SAFE 置 true 后，SS2_SAFE 置 true。请确保刹车斜坡时间 tvEnd足够，能让实际速度进入到 SOS

判定区间。 

例如：系统最大速度为 2m/s，急停减速度 5m/s²，这里时间设置应大于 2/5 =0.4s 
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4.2.2.7 SS2-r 参数设置 

 
1. 激活 SS2 安全功能 

2. SS2 模式选择 Ramp，为斜坡监控模式。 

3. Activation drive-controlled 该参数解释同前章节。 

4. 设置延时时间 tdelay。 

SS2 已请求和运动监控开始之间的时间（黄色区域），tdelay为最糟糕情况的时间。 

当 SS2 已请求后，轴开始降低加速度（采用 Jerk Px.12111），安全系统根据 Δvinit= v1-v0（v0为 SS2 已请求时的初

始速度，v1为加速度 a0减小为 0 时的速度）和 Jerk 的值动态计算延时时间 tvel 。Δvinit = 1/2 * Px.12111 * tvel²。 Tdelay

要大于 tvel ，即：0 ≤ tvel ≤ tdelay。 

5. 设置制动斜坡监控延时时间 tshift。当 tvel延时结束后，启动 tshift计时，开始以 v1+制动斜坡监控速度容差 vdelta进行恒

定速度监控，当计时结束后开始监控斜坡制动。当实际速度进入静止状态后，内部自动请求 SOS（不考虑 SOS 

tdelay），SOS_SAFE 置 true，SS2_SAFE 置 true。 

6. 设置制动斜坡监控速度容差 vdelta。 

7. 设置制动斜坡监控时间容差 tg。 

关于以上参数的设置建议请参考 SS1-r 章节。 

 

4.2.2.8 SLS-t 参数设置 

 
1. 激活 SLS 安全功能 
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2. 选择 SLS 模式 time，为时间控制模式 

3. Activation drive-controlled 该参数可用于指定是由外部控制还是 CMMT 控制执行制动。勾选表示采用 CMMT 减速制

动。将采用减速度 Px.100649 和 Jerk Px.100657 与运动任务的轮廓减速度和 Jerk 中较大的一组进行减速制动。 

4. 设置减速度 Px.100649 

5. 设置 Jerk Px.100657 

6. 设置延时时间 tdelay。当 CMMT 反馈已收到 SLS 请求后，触发 tdelay延时时间计时同时开始减速（采用减速度
Px.100649 和 Jerk Px.100657 与运动任务的轮廓减速度和 Jerk 中较大值）。 

7. 设置刹车斜坡时间 tvEnd。当 tdelay延时时间结束后，触发 tvEnd时间计时，当计时结束后，开始进入 SLS 限速监控。请

确保刹车斜坡时间 tvEnd足够，能让当前速度减速到最终限速值。 

举例：例如正常生产时的最大速度为 10m/s，触发 SLS 后的限速值为 0.1m/s，减速度 Px.100649=100m/s³，运动
任务的轮廓减速度为 5m/s³。那么 tvEnd＞（10-0.1）/100=0.099s。 

8. 设置安全限速值组。可通过安全报文中的相关位来切换不同的安全限速值。 

9. 设置比例因子 

最终限速值=安全限速值*比例因子 

由于实际速度存在波动，如果将比例因子设置为 1，那么速度波动就会超出安全限速值，导致报错。所以建议根据自身

应用，设置合理的比例因子。 

 

4.2.2.9 SLS-r 参数设置 

 
1. 激活 SLS 安全功能 

2. 选择 SLS 模式 ramp，为斜坡监控模式 

3. Activation drive-controlled 该参数可用于指定是由外部控制还是 CMMT 控制执行制动。勾选表示采用 CMMT 减速制

动。将采用减速度 Px.100649 和 Jerk Px.100657 与运动任务的轮廓减速度和 Jerk 中较大的一组进行减速制动。 

4. 设置延时时间 tdelay。 

SLS 已请求和运动监控开始之间的时间（黄色区域），tdelay为最糟糕情况的时间。 

当 SLS 已请求后，轴开始降低加速度（采用减速度 Jerk Px.100657），安全系统根据 Δvinit= v1-v0（v0为 SLS 已请求

时的初始速度，v1为加速度 a0减小为 0 时的速度）及 Jerk 的值动态计算延时时间 tvel 。Δvinit = 1/2 * Px.100657 * 

tvel²。 Tdelay要大于 tvel ，即：0 ≤ tvel ≤ tdelay。 

5. 设置制动斜坡监控延时时间 tshift。当 tvel延时结束后，启动 tshift计时，开始以 v1+制动斜坡监控速度容差 vdelta进行恒

定速度监控，当计时结束后开始监控斜坡制动。当斜坡监控速度曲线进入安全限速值后，SLS_SAFE 置 true。 

6. 设置制动斜坡监控时间容差 tg。 

7. 设置制动斜坡监控速度容差 vdelta。 

8. 设置减速度 Px.100649 

9. 设置 Jerk Px.100657 

10. 同前一章节 

11. 同前一章节 

该章节 tdelay，tshift，tg，vdelta的设置可参考 SS1-r 章节的类似解释。 
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4.2.2.10 SMS 参数设置 

 
1. 激活 SMS 安全功能。该安全功能只要配置中激活，不需要通过控制接口（I/O or Profisafe）请求。一旦它在参数化

中被激活，它会持续监控驱动器运行状态，以确保符合最高速度限制。 

2. 最大监控速度  

 

4.3 下载 FAS 配置到 CMMT 

a) 选择 IP，点击连接。 

 
b) 写入到 CMMT 

 
c) 设置安全密码（最少 6 个字符）并 login 
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d) 点击初始化并 store 

安全相关参数需要点击 store，才能让参数从准备状态进入激活状态。 

 
 

e) 点击 store on device 

 
f) 安全编码器读取到 CMMT 控制器，确认 

 
g) 再次初始化并保存 
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h) 保存安全编码器参数 

 
 

i) 执行初始化并清除错误。 

 

 

5 CMMT-AS-…-MP-S3 在博途中的组态 

1) 配置安全 PLC 的 F-source 地址和 F-destination 地址范围 
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2) 安装 CMMT 的 GSDML 文件 

从 FESTO 官网搜索 CMMT-AS，在下载-软件页面下载相应版本的 GSDML 文件并在 TIA portal 中安装 

 
3) 拖拽 CMMT-AS-…-MP-S3 到网络视图，并连接 PLC 和 CMMT 的网口。 

 
4)  右键 CMMT 图标，分配 PN 设备名称。 
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5) 双击 CMMT 图标进入设备视图。删除默认插槽配置，按照下图所示插入相应报文。 

 
 

6)  选择 901 安全报文，在属性中设置 PLC 安全源地址和 CMMT 的安全目标地址，与 4.2.1 章节 FAS 的设置保持一致。 
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6 PtP_Drive_PN & LDrvSafe 功能块配置 

6.1  导入 FESTO CMMT PTP 运动控制功能库 Festo_Drives_PN Library 

从 FESTO 官网搜索 CMMT-AS，在下载-软件页面下载 Function blocks Siemens 并导入。 

也可使用西门子 FB284 功能块。 

 

6.2  导入 Siemens 安全功能库 LDrvSafe Library 

从西门子官网下载安全功能库 LDrvSafe Library，下载链接：SIMATIC Failsafe library to control the Safety Integrated 

functions of the SINAMI... - ID: 109485794 - Industry Support Siemens 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

https://support.industry.siemens.com/cs/document/109485794/simatic-failsafe-library-to-control-the-safety-integrated-functions-of-the-sinamics-drive-family-(ldrvsafe)?dti=0&lc=en-WW
https://support.industry.siemens.com/cs/document/109485794/simatic-failsafe-library-to-control-the-safety-integrated-functions-of-the-sinamics-drive-family-(ldrvsafe)?dti=0&lc=en-WW
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6.3 添加功能块到主程序 

 

6.4 PtP_Drive_PN 功能块配置 

该部分不展开介绍，详见 TIA 环境下通过 FESTO 功能库控制 CMMT-PN 文档。 
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6.5 LDrvSafe 功能块配置 

a) 将 901Control 功能块和 901Status 功能块添加到 Main_Safety_RTG1 中 
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b) 新建两个 Tag，用于链接到 901Control 功能块和 901Status 功能块。 

两个 tag 的地址分别对应 901 报文的输出和输入起始位。 

 
c) 将两个 Tag 分别链接到对应功能块。 

 
d) 为 901 功能块新建一个 DB 块 

 
e) 在 DB 中创建以下变量 
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f) 将变量链接到功能块上。 

 
g) 添加 ACK_Global 功能块 

 
注意：ACK_GL 是西门子 SIMATIC 安全程序指令，用于在 TIA Portal 中对特定 F - 运行组（故障安全运行组）内的所有故

障安全 I/O（F-I/O） 执行全局确认。例如，PLC 与 CMMT 之间的 PROFIsafe 通信发生中断/安全 IO 短路等等，可使

用 ACK_GL。 

 

h) 完成以上所有程序后编译并下载。 
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7 安全功能测试 

在监控和强制表中添加 3 个监控表 
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通过 PtP_Drive_PN 功能块执行模式 3，以 1000r/min 匀速转动。 

 
 

7.1 SS1-t 安全功能测试 

SS1 参数设置如下： 

 
a) 通过控制功能块将 SS1 由 True→False，触发 SS1 安全功能。 

 
b) 通过状态功能块可以获取到 STO 和 SS1 安全功能已激活 
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c) PtP_Drive_PN 功能块状态如下： 

 
解释如下： 

 

 
 

d) 通过 Safety Function State 页面观察 

SS1-REQ 外部请求激活，SS1-SFR 已接受到请求，SS1-SAFE 已达到安全状态。 
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e) 通过 Trace 功能观察 

在 Trace Configration 中选择 SS1，系统自动配置需要观察的参数和触发条件。 

 
 

触发 SS1 后可以在 Trace display 中观察相应曲线 

SS1 请求后， 先是 tdelay=0.001s 延时，结束后进入 tvEnd延时。 
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经过 tvEnd=0.2s，请求 SBC。（轴大概在 100ms 时已经停止） 

 

 
 

SBC 请求完成后，经过刹车关闭延时 Closing delay result=0.2s 后，SBC_SAFE=True 同时 STO 请求。STO_SAFE=True，
SS1_SAFE=True. 
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7.2 SLS-r 安全功能测试 

SLS 参数设置如下： 

 
 

a) 通过控制功能块将 SLS 由 True→False，触发 SLS 安全功能。 

 
b) 通过状态功能块可以获取到 SLS 安全功能已激活 

 
在之前章节提到的 SLS 安全限速值组。可通过 SelectSLSbit0 和 SelectSLSbit1 安全报文中的来切换不同的安全限速值。 

这两个位可以在 SLS 激活情况下切换，实时生效。 
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关于 901 报文中的速度限制因子 variableSLS(S_SLS_LIMIT)。取值 32767 对应 100%。解释详见附录 9.2。 

它只对 SLS-Safely Limited Speed 0 有效且实时修改实时生效。 

本案例中设置为 16384，对应 50%。那么最终速度为 

Safely Limited Speed 0 * scaling factor * S_SLS_LIMIT/32767=500*0.9*16384/32768=225r/min。 

 
c) 通过 Safety Function State 页面观察 

SLS-REQ 外部请求激活，SLS-SFR 已接受到请求，SLS-SAFE 已达到安全状态。 

 
d) 通过 Trace 功能观察 

在 Trace Configration 中选择 SLS，系统自动配置需要观察的参数和触发条件。 

SLS 请求后，由于是匀速，加速度为 0，tdelay直接跳过。 

启动 tshift=0.1s 计时，开始以 v1=1000r/min+制动斜坡监控速度容差 vdelta=15r/min 进行恒定速度监控，当计时结束后开

始监控斜坡制动。当斜坡监控速度曲线进入安全限速值后，SLS_SAFE 置 true。 
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8 生成报告 

CMMT-AS 插件可根据安全相关的参数配置生成 Word 格式的报告。 

为完成设备的完整文档记录，用户可打印已验证的安全相关参数配置报告，签字后附在交付的设备手册中。 

报告可通过插件工具栏中的对应按钮生成。 

 

安全功能需在集成后、以及设备安装的每次修改后进行验证。验证是手动操作，需由调试工程师记录存档。调试工程师

负责 CMMT-AS-……-S3 的安全参数配置工作。 
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9 附录 

9.1 关于 FAS 中安全功能相关的控制/状态字说明 

 

 
登录权限达到 50 或更高（安全系统管理员角色，权限 55）时，才可写入控制字 SF_REQ。本控制字并非安全控制接

口，仅测试使用，不得用于安全子功能的安全请求。通过安全控制接口（数字输入或安全现场总线）发起的安全子功能

请求，优先级高于控制字 SF_REQ；无法通过本控制字覆盖来自安全控制接口的请求。 

 

 
控制字和状态字各由 4 个字节组成，其中的位表示可用的安全子功能的控制信息或状态信息。每个可用的安全子功能总

是分配相同的位。 
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关于 SF_STATUS Px.100572 Status Safety 的定义。 

 

9.2 关于报文 901 数据结构 
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9.3 设备复位 

设备复位包含两种情况： 

• 复位应用数据： 

复位需使用 “安全系统管理员” 角色（权限 55）的密码。仅将应用数据恢复为出厂设置；IP 地址和密码设置保持不变。 

• 复位所有参数： 

复位需直接访问设备。出于安全考虑，需输入 4 位验证码（设备会通过闪烁序列发送该验证码）。设备及所有设置将恢

复为出厂默认值，现有密码会被删除。 

 

复位应用数据 

1. 连接设备。 

2. 激活工具栏中的 “Load Factory Settings” 命令。 

 
3. 在弹出界面中，点击 “Reset application data” 按钮。 

 
4. 在弹出的对话框中，输入 “Safety-System-Administrator” 角色（权限 55）的密码。 

5. 点击 “OK” 确认输入。 

➢ 输入成功会显示提示信息，设备将重启。 

6. 重新连接后，会显示 “Device Contains No Parameter Data” 的提示。 

➢ 点击 “Write to Device” 按钮，可将项目中的参数数据传输到设备，并建立设备连接。 

➢ 点击 “Stay Offline” 按钮不会建立设备连接。 

 

复位所有参数 

通常仅在特殊情况（例如：忘记密码）下才需要复位所有参数；多数情况下，复位应用数据即可满足需求。 

复位过程中需输入 4 位验证码：设备会通过 Application status LED 的闪烁序列，依次显示验证码的每一位数字。 

Application status LED  的闪烁规则：每个闪烁序列中，先闪 1 次红灯，随后闪 0~9 次绿灯（绿灯闪烁次数对应数

字）。该闪烁序列会重复，直至 1 分钟时限结束。例如：若红灯重复闪 2 次，则对应数字 0；数字 3 对应的序列为 “红 - 

绿 - 绿 - 绿 - 红 - 绿 - 绿 - 绿 - 红”，以此类推。 

需在 1 分钟时限内输入当前位数字，并请求下一位的闪烁序列。一旦闪烁序列开始重复，会完整执行完毕。因此，请求

新数字后，需等待红灯亮起，再识别新数字。 

复位步骤： 

1. 连接设备。 

2. 激活工具栏中的 “Load Factory Settings” 命令。 

 
3. 在弹出界面中，点击 “Reset all parameters” 按钮。 

 
4. 在弹出的对话框中，激活闪烁验证码并输入到设备： 

设备的 Application status LED 会通过闪烁序列依次显示 4 位验证码的每一位数字。 
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点击 “Start” 启动闪烁序列。 

记录识别到的数字，或直接输入到第一个输入框。 

5. 在 1 分钟内，点击 “Next Digit” 启动下一个闪烁序列，再次记录数字并输入到输入框。对 4 位数字重复此步骤。 

6. 最后，在 1 分钟内点击 “OK” 确认输入的 4 位闪烁验证码；若需重新开始，点击 “Start again”。 

➢ 若超时（超过 1 分钟），整个序列会自动终止并显示提示。 

➢ 输入成功会显示提示信息，设备将重启。 

7. 重启后，设备回到出厂状态：所有设置、参数组和密码均恢复为出厂默认值或被删除。需重新进行初始参数配

置。 
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