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摘要：

本文介绍了在 KV STUDIO 环境下，使用基恩士 KV7500 PLC KV-XH16EC EtherCAT 主站单元控制 Festo CMMT-AS-MP

伺服驱动器的实例，通讯协议为 EtherCAT 协议。文档主要内容包括 KV STUDIO 软件的通讯设置、CMMT-AS-MP 伺服驱动

器参数设置、常见故障处理等。

目标群体：

本文仅针对有一定自动化设备调试基础的工程师，需要对 FestoCMMT-AS-MP 伺服驱动器以及对 KV STUDIO 编程软

件有一定了解。

声明：

本文档为技术工程师根据官方资料和测试结果编写，旨在指导用户快速上手使用 Festo 产品，如果发现描述与官方

正式出版物冲突，请以正式出版物为准。

我们尽量罗列了实验室测试的软、硬件环境，但现场设备型号可能不同，软件/固件版本可能有差异，请务必在理

解文档内容和确保安全的前提下执行测试。

我们会持续更正和更新文档内容，恕不另行通知。
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1 简介

本文主要介绍使用Keyence KV7500 PLC 经由EtherCAT协议控制 CMMT-AS-MP伺服驱动器，以此为例，来介绍在KV

STUDIO环境下如何配置EtherCAT总线的设置，以及如何正确控制CMMT-AS-MP伺服驱动器运行的方法。

1.1 所用元件

型号 固件/硬件 版本 描述

CMMT-AS-C2-3A-MP-S1 Rev21/1.2.2 伺服驱动器

EMMT-AS-60-M-LS-RM --/-- 电机

KV7500 1.13 基恩士PLC

KV-XH16EC Rev 07 基恩士总线运动控制模块

KV STUDIO 11.04 基恩士PLC编程软件

Festo Automation Suite V2.8.0.417 FAS软件

CMMT FAS plug-in V2.8.2 CMMT驱动插件
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1.2 硬件拓扑图

2 KV STUDIO 软件的配置

本案例以基恩士 KV7500 作为控制器，进行 EtherCAT 总线控制配置。

2.1 新建工程和硬件配置

打开 KV STUDIO 软件，按如下过程新建工程，并设置机型和项目名称等。

点击“Ok”按钮后，会弹出如下对话框
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点击“是”，会进入到“单元编辑器”进行单元硬件配置。

选择“KV-XH16EC”并推拽到左侧机架的 1 号插槽中。

2.2 下载 CMMT-AS-MP 的设备描述文件

下载 CMMT-AS-MP 设备描述文件（xml 格式文件）有如下两种方法：

 方法一：可在如下链接地址下载 CMMT-AS-MP 的 ESI 设备描述文件（如果点击链接无效，可以将地址复制到浏览器中

进行下载）：https://www.festo.com.cn/assets/attachment/zh_CN/665390/771520

 方法二：可在 https://www.festo.com.cn/cn/zh/网站中按如下步骤，根据确认的铭牌型号，搜索并下载。

选择并拖拽

确认铭牌型号

https://www.festo.com.cn/assets/attachment/zh_CN/665390/771520
https://www.festo.com.cn/cn/zh/
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2.3 KV STUDIO 中安装 CMMT-AS-MP 的设备描述文件

1. 按如下流程安装 ESI 设备描述文件。

2.4 添加 CMMT-AS-MP 站点

按如下步骤添加 CMMT-AS-MP 站点

输入铭牌型号
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电机最高转速设置为实际电机的最高转速。

电机最大转矩(T)默认设置为 250.00%。

控制周期 1ms，2ms 实际测可用，其他周期建议实际测试，理论上要大于伺服的通讯周期。

2.5 配置 CMMT-AS-MP PDO 映射

2.5.1 添加输出的 PDO 映射

1. 请按以下方法添加 PDO 映射

选择并拖拽

此处编码器分辨率并不参与实际闭环控制，

主要用于坐标位置的转换。
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2. 建议配置如下输出 PDO 映射：

3. 建议配置如下输入 PDO 映射：

在添加 PDO 映射时，添加的内容需要连续，中间不能包含“---”的间隔，有的话需要删除，并重新添加

2.6 配置运动功能设定

1. 请按以下方法配置运动功能设定

！注意
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2. 建议配置如下输出运动功能设定：

3. 建议配置如下输入运动功能设定：

可通过“ 0x213D:02 Device interface X1C status”添加接在伺服驱动上的限位和原点开关信号。
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2.7 轴控制设定

请根据实际硬件配置，参考以下表格配置参数，特别是红框内参数。

2.8 坐标转换配置

1. 请按以下方法进行坐标转换的配置。此处以滚珠螺杆类型的电缸为例子，进行配置。

以下“坐标转换计算”页面中的“螺距”，“减速比”主要用于计算“坐标转换分子”和“坐标转换分母”，而用

于最终的坐标转换中去，理论上也可以先计算好，在“轴控制设定”中直接设置“坐标转换分子”和“坐标转换分母”。

此处为了实现最终“坐标转换分子”和“坐标转换分母”为 1:1，“减速比”设置成 32768：625。

此处 KV-7500和 CMMT-AS的最小定位单位实际是一致的

，即 0.001mm，所以坐标转换需要是 1:1。同时可以直接

设置，也可以通过“坐标转换配置”生成。

1

1

此处 10-6m即是 0.001mm，两者要匹配。
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由于此处由于 KV-7500 和 CMMT-AS 的最小定位单位实际是一致的即 0.001mm，所以坐标转换是 1:1。

电缸的螺距
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2.9 回零方式的设定

由于基恩士 KV7500 的 KV-XH16EC 模块通过 EtherCAT 控制伺服轴，其主要是通过 CSP 模式控制，所以理论上并不建

议使用伺服自身的回零方式，因此通常是使用 PLC 自带的回零功能进行回零。以下以“限位开关上升沿”的回零方式为

例，进行设置，请参考如下步骤，回零的其他参数，也可根据实际需要，进行相应设置：

此处限位开关是连接在 CMMT-AS 驱动器上 X1C 接口，具体的配置，请参考 PDO 配置的“配置运动功能设定”。

2.10 点参数（位置表）

KV7500 的定位控制主要是以点参数（位置表）的方式实现，如果目标位置是变化的，可以通过指定的寄存进行修改。

后续在程序编写中有详细介绍。

请按如下步骤打开点参数（位置表），并进行修改。
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2.11 写入 PLC 配置或者程序

1. 请按如下步骤设置通讯方式，本例以 USB 连接为例。

2. 请按如下步骤写入 PLC 配置
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2.12 KV STUDIO 的在线调试功能

1. 请参考“写入 PLC 配置” 第 1 步，设置“通信方式”。

2. 请按如下步骤连接 PLC

3
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3. 请按下图步骤打开调试窗口，如果有“轴错误”，可点击“错误清除”复位。当“伺服就绪”和“动作就绪”灯亮

时，即可进行动作调试。

4. 基本调试按钮介绍

5. 单元监控器

上一步骤的单元监控器，可以对模块和轴的状态做实时监控，便于了解模块和轴的当前状态。

点动

回原
点参数（位置表）调试
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2.13 程序模板的添加

KV STUDIO 提供了伺服控制程序的模板，可以比较方便的进行编程

右键选中

轴编号

拖拽到程序窗口，

然后放开鼠标

选择对应的程序功能，

对应轴的程序将自动生成
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2.14 样例程序参考

以下为本例的实际测试程序，为实验室调试状态，仅供调试测试参考，实际设备控制程序，请根据实际情况完善具体逻

辑和功能。

在“标号”中建立相关变量
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使能

故障复位
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点动

定位
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运行中更改位置和速度

回零

更改位置和速度
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