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摘要： 

本文介绍了使用西门子 S7-1500 PLC 控制 Festo CMMT 控制器时，使用功能块修改自定义零点偏移量的方法，通讯

协议为 Profinet，PLC 编程环境为 TIA V15。同时，给出了 FAS 中修改自定义零点偏移量的方法。 
 
 
 
 
 
目标群体： 

 本文仅针对有一定自动化设备调试基础的工程师，需要对 Festo CMMT 伺服以及 TIA 编程环境有一定了解。 
 
 
 
 
 
声明： 

本文档为技术工程师根据官方资料和测试结果编写，旨在指导用户快速上手使用 Festo 产品，如果发现描述与官方

正式出版物冲突，请以正式出版物为准。 

我们尽量罗列了实验室测试的软、硬件环境，但现场设备型号可能不同，软件/固件版本可能有差异，请务必在理

解文档内容和确保安全的前提下执行测试。 

我们会持续更正和更新文档内容，恕不另行通知。 
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1 为何修改自定义零点偏移量 

控制系统寻零完成之后，实际位置值显示是 0。但有些应用，在寻零完成之后，希望显示一个非 0 的数值，并且希望这

个数值可以通过触摸屏修改。针对这种应用，可以在寻零成功之后，修改自定义零点偏移量参数 PNU2414.0。 

风险提示： 

由于自定义零点偏移量参数 PNU2414.0 有一个基础值（定义为 A0），需要先把此基础值 A0 读出来，在此基础上根据

电缸进给常量计算出一个偏移值（定义为 A），再写入到此参数内。如果之前修改过自定义零点偏移量，则直接读取参

数 2414.0 时，得出来的并不是基础值 A0，而是上次的偏移值 A，在此偏移值上再做绝对偏移，则会导致位置错乱，可

能发生撞击导致设备损坏。执行寻零操作，会将 PNU2414.0 内的数值恢复为基础值 A0，因此，请确保每次读取基础值

A0 的操作，都是在执行完寻零操作之后进行。 
 

2  如何导入支持 64 位数据类型读写的 FB287 功能块 

自定义零点偏移量 PNU2414.0 属于 64 位整型数据，而西门子提供的参数读写功能块 FB287 无法处理 64 位数据类型，

为了解决这个矛盾，可以使用我们针对于 64 位数据修改过的 FB287 功能块源文件（SINA_PARA_S.scl），导入之后生成

功能块。如果没有此源文件，请向 Festo 技术支持索取。 

 
执行从源生成块 
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如果之前调用了 FB287 功能块，则此时会显示红色提示，需要重新编译 

 
新功能块增加了 64 位输入数据 ValueWrite3 和输出数据 ValueRead3，用于处理 64 位数据。 

 

3 修改自定义零点偏移量 

3.1 参数概览 

PNU 含义 数据类型 FAS 中参数号 

2414.0 自定义零点偏移量 Integer64 P0.3223.0.0 

11296.0 进给常量分子 Unsigned32 P1.1194.0.0 

11297.0 进给常量分母 Unsigned32 P1.1195.0.0 

1010 重新初始化 method   

1018 保存参数 method   

3.2 操作示例 

需求：寻零方式为负向挡块寻零，寻零结束时，实际位置显示 0，期望显示值为 5mm 
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操作步骤： 

1. 使用 FB284 寻零完成，并且取消使能 

 
2. 使用 FB287 读取自定义零点偏移量初始值(PNU 2414.0)，标记为 A0，则 A0 = -949_833_565_192 

注意：每次寻零之后，读取到的 A0 值略有差异，但相对于电缸的重复精度来说，此差异可以忽略。 

 
读取进给常量分子(PNU 11296.0)，标记为 B，则 B = 3 

 
读取进给常量分母(PNU 11297.0)，标记为 C，则 C = 250 

 
3. 使用如下公式计算自定义零点偏移量 A 

A = A0 + 1000000*期望显示值*C/B = -949_833_565_192 + 1000000*5*250/3 = -949_416_898_525 

- A0：寻零之后读取到的零点初始偏移量(PNU2414.0) 

- B ：进给常量分子(PNU 11296.0) 

- C：进给常量分母(PNU 11297.0) 

- 期望显示值的单位为毫米 mm 

- 通过参数 2414.0 读出来的偏移量，单位是 10^-9 圈，公式中的 1000000 是根据进给量单位米 m，期望显示值单位毫

米 mm 和偏移量单位 10^-9 圈算出来的系数 
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4. 使用 FB287 将自定义零点偏移量 A 值写入 PNU 2414.0 

 
5. 再次确认此时已取消使能，使用 FB287 将浮点数 1.0 写入参数 PNU 1010，表示初始化参数(Reinitialize)。如果在使能

状态下写入参数，则功能块能执行成功但实际并未写入。另外，注意写入的是浮点型数据 ValueWrite1. 

 
执行成功之后，再把 0 写入参数 PNU 1010，以便下次操作。如果没有写入 0，下次操作直接写 1.0 的话，功能块会报

错，报错代码 16#0000_0001. 

 
此时可以检查控制功能块 FB284 中的实际位置显示值。 

 
此处显示 5000，是因为 FAS 中设置的参数组为 10^-6 次方，5000 代表 5000*10^-6 米，即 5 毫米 

6. 使用 FB287 将实数 1.0 写入参数 PNU 1018，表示保存参数(Store) 
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执行成功之后，再把 0 写入参数 PNU 1018，以便下次操作。如果没有写入 0，下次操作直接写 1.0 的话，功能块会报

错，报错代码 16#0000_0001。 

 

4 修改并保存轴零点偏移量 

4.1 参数概览 

如果需要修改轴零点偏移量，需要用到如下参数： 

PNU 含义 数据类型 FAS 中参数号 

11734.0 轴零点偏移量 Integer64 P1.8416.0.0 

1018 保存参数 method   

4.2 操作示例 

需求：将轴零点偏移量 3mm，改成 2mm 

 
操作步骤： 

1. 使用 FB287 将期望的轴零点偏移量 2mm，写入 PNU11734.0 
注意：PNU 11734.0 的单位是 10^-7mm，因此，要把轴零点改成 2mm，应该写入的值为 20000000 
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2. 使用 FB287 将实数 1.0 写入参数 PNU 1018，表示保存参数(Store)，注意写入浮点型数据 ValueWrite1. 

 
执行成功之后，再把 0 写入参数 PNU 1018，以便下次操作。如果没有写入 0，下次操作直接写 1.0 的话，功能块会报

错，报错代码 16#0000_0001。 

 

5 FAS 中如何修改自定义零点偏移量 

如果不需要经常修改，也可以通过 FAS 软件简单、快速修改自定义零点偏移量。 
 
需求：寻零方式为负向挡块寻零，寻零结束时，实际位置显示 0，期望显示值为 5mm。 

1. 使用 FAS 执行寻零，成功之后取消使能 
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2. 查看电缸进给常量分子和分母，B=3，C=250  

 
查看自定义零点偏移量初始值，此处 a0 = -949.833644667 

 
3. 计算需要写入的零点偏移量： 

a = a0 + 0.001*期望显示值*C/B = -949.833644667 + 0.001*5*250/3 = -949.416978000 

- a0：寻零之后读取到的零点初始偏移量 

- B ：进给常量分子 

- C：进给常量分母 

- 期望显示值的单位为毫米 mm 

- FAS 读取到的偏移量，单位是圈，公式中的 0.001 是根据进给量单位米 m，期望显示值单位毫米 mm 和偏移量单位圈

算出来的系数 

4. 将值-949.416978000 写入，回车确认 

 
5. 执行初始化和保存 
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