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摘要： 

本文介绍了使用 FAS 调试软件完成 CMMT-AS 伺服驱动器的基本功能调试，包括 FAS 软件的下载、安装，驱动配置文件

的配置、上传、下载，驱动器在线诊断，曲线采集功能及驱动器固件文件更新等内容。 
 
 
 
 
 
目标群体： 

 本文仅针对有一定自动化设备调试基础的工程师，需要对 CMMT-AS 伺服驱动器接口功能有一定了解。 
 
 
 
 
 
声明： 

本文档为技术工程师根据官方资料和测试结果编写，旨在指导用户快速上手使用 Festo 产品，如果发现描述与官方正式

出版物冲突，请以正式出版物为准。 

我们尽量罗列了实验室测试的软、硬件环境，但现场设备型号可能不同，软件/固件版本可能有差异，请务必在理解文

档内容和确保安全的前提下执行测试。 

我们会持续更正和更新文档内容，恕不另行通知。 
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1 软硬件环境 

本文档使用的 CMMT 伺服型号：CMMT-AS-C2-3A-PN-S1，其固件版本为：V016.0.9.10，软件版本信息如下： 

软件名称 软件版本 

FAS（Festo Automation Suite） 1.3.1.57 

CMMT-AS Plug-in 1.3.0.46 
FFT(Festo Field Device Tool) V2.9.9 

2 FAS 软件下载和安装 

FAS 软件（Festo-Automation-Suite）是 Festo 推出的全新调试平台，CMMT-AS 伺服驱动器在进行总线通讯调试之前，必

须在 FAS 软件中完成本地功能调试。 

2.1 软件下载、安装 

打开链接 https://www.festo.com.cn/cn/zh/search/?text=CMMT-AS-C2-3A-PN-S1&tab=DOWNLOADS；在 Software 选项卡

中，分别将 FAS 软件及 CMMT-AS 插件下载到电脑本地（Software 选项卡中名字相同的软件中，排在最上面的是最新版）。 

 
安装时：需先安装 FAS 平台软件，再通过 FAS 安装 CMMT-ST 的插件（Plug-in）。 

双击安装文件即可开始 FAS 软件的安装，但 CMMT-ST 插件（Plug-in）无法直接双击安装，其安装方式有两种：通过 FAS

平台在线安装/下载到电脑本地由 FAS 本地导入安装。 

2.1.1 CMMT-ST 插件在线安装 

有网络连接的情况下，按下图选择 Install Device Plug-ins—选择 Plug-ins 找到需要下载的产品，下载安装即可。 

 

https://www.festo.com.cn/cn/zh/search/?text=CMMT-AS-C2-3A-PN-S1&tab=DOWNLOADS
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2.1.2 CMMT-AS 插件本地导入安装 

插件下载到电脑后，FAS 软件中按下图中标号①~④操作，即可完成 CMMT 插件的本地导入安装。 

 
 

2.2 软件更新 

由于新产品、新功能不断的加入及一些 Bug 的修复，建议及时更新相关插件版本。如下图所示：有网络连接时，无需通过

访问 Festo 官网， FAS 软件界面右上角的消息铃铛会自动提示当前 FAS 平台软件基础上，是否有插件更新供下载。 

2.2.1 插件更新 

 

2.2.2 FAS 软件平台更新 

有些新版本的插件更新在低版本 FAS 软件平台上不会被提提示安装，此时请先更新 FAS 软件，再更新插件。 
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3 参数上传和备份 

如现场 CMMT 驱动器已经完成调试，生产使用过程中需要上传、修改、备份等操作，可以将网线连入需要操作的

CMMT 驱动器正面板最上方的 X18 调试口，并参照如下步骤①~⑤操作： 

①  新建一个项目，并扫描在线设备，成功扫描到 CMMT 驱动器； 

②  修改本地电脑 IP 和扫描到的 CMMT 驱动器至同一网段（IP 地址前三位一致）； 

③  将扫描到的 CMMT 驱动器加入当前工程项目中； 

 
④⑤  双击图标，再点击连接按钮即可上传参数和在线（后续操作请参考第）； 

提示：如果要进行备份的话，通过快捷键 CTRL+S 保存到相关路径即可，现场如果有多个 CMMT 伺服，可以重复以上

操作，将所有 CMMT 伺服保存在同一个工程项目当中。 
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4 FAS 软件中配置 CMMT-AS 

4.1 新建项目并配置硬件型号 

按如下步骤，输入正确的 CMMT 型号 

 

对驱动器进行重命名，该名字会随着后面的下载操作保存在驱动器中，该名字并不是总线通讯时的设备名。 

 

双击驱动器图标进入配置向导 
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推荐使用配置向导 

 

配置马达、电缸、联轴器、减速机等型号 

 

提示：如果使用的是 EMMB 马达(型号中不带 S30 字样)，1.3.0.46 及以前版本的 CMMT 插件中，暂不支持该型号产

品，需要选择自定义马达类型，大部分马达参数都可以从 EMMB 样本上获得 https://www.festo.com/cat/en-

gb_gb/data/doc_ENGB/PDF/EN/EMMB-AS_EN.PDF；（要注意电感单位，样本上是 mH,FAS 里面是 H；注意马达是否带抱

闸，EMMB 电机极对数 pole pairs 样本上未提供，极对数对于 EMMB-40 规格马达是 4；60 和 80 规格 EMMB 马达为

3； Encode protocol 为 Nikon-A。） 

以 EMMB-AS-40-01-S 为例 

 

https://www.festo.com/cat/en-gb_gb/data/doc_ENGB/PDF/EN/EMMB-AS_EN.PDF
https://www.festo.com/cat/en-gb_gb/data/doc_ENGB/PDF/EN/EMMB-AS_EN.PDF
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4.2 设置负载 

Application mass 数值应与电缸上实际安装的负载大小一致，系统会自动以此负载计算闭环参数。 

如果设置的负载数值与电缸上实际安装的负载相差过大，控制时可能会产生抖动、异响等现象。 

提示：对于旋转类应用，负载装在 ERMB（或客户自己的旋转类机构）上，注意填入的数值单位为 kgcm2 而不是直线

应用时的 kg，即：负载相对于 ERMB 的旋转中心（或客户自己的旋转类负载相对于电机轴）的转动惯量。 

 

 

4.3 设置限位开关类型 
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4.4 设置寻零方式 

 

4.5 设置软限位 

 

4.6 极限参数确认 

以上基本配置结束后，正常情况下需要照下图中的操作点击 Apply 按钮，将一些关键的限制值都使用 FAS 的推荐值重

新赋值，但 1.3.0.46 版本的 CMMT 插件的这个功能还不是很完美，所以目前请忽略该按钮的警告。 
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4.7 软件主要按钮功能 

 

4.8 驱动器使能方式设置 

说明：CMMT 驱动器金属底座内部的制动电阻（能量释放电阻），定义上属于 CMMT 驱动器的内部制动电阻，大部分应用

下，不需要配置外部制动电阻。只有大负载，大的减速度的应用下，内部制动电阻无法吸收多余能量时才需要使用外部制

动电阻。 
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4.9 总线通讯相关参数设置 

PN 型号的 CMMT，请按照如下配置设置系数组、动态参数基准值以及报文协议，EC/EP 通讯，按照默认设置即可。 

 

4.10 点动速度设置 

FAS 软件中点动的默认值比较大，建议调试时修改为一个比较小的速度，避免危险发生 
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5 在线操作 

5.1 修改 CMMT 驱动器的 IP 地址 

提示：也可以不修改伺服 X18 调试口的 IP，而是将本地电脑 IP 改成和伺服 X18 口 IP 同网段，同样可以做参数上

传、下载、在线控制等操作。

 
重新扫描，使用修改后的 X18 调试口 IP 地址
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5.2 连接设备并下载项目程序 

 

5.3 故障查看及复位故障 

5.3.1 通过驱动器面板 LED 查看 

 
 

5.3.2 通过 FAS 软件查看 

如果存在故障，请到 Diagnosis 界面查看故障信息，清除故障 

 

有些错误无法复位，需要消除故障源之后才能 Acknowledge all，比如负载电电压过低（Undervoltage Load 

Voltage），原因是 220V/380V 供电电源未接通，需要 220V/380V 电源接通之后，该故障才能被复位。 
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在 Festo Automation Suite 环境任意界面下按 F1，可弹出帮助文件，在如下界面可搜索故障代码含义及处理方法 
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5.4 伺服运行状态及数据监控 

 

5.5 伺服当前 IO 信号状态 

检查安全信号、使能信号、限位开关状态以及中间回路电压是否正常  

如果安全信号未接通，则使能驱动器的时候，会报故障 Task ignored as safety function requested 

如果使能信号未接通，则使能驱动器的时候，会报故障 Task ignored controller enable failed 
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5.6 驱动器使能、点动、寻零功能 

 

5.7 实际负方向与期望负方向不一致 

如果发现期望的负方向与实际负方向不一致，可以在如下界面修改，并取消使能，然后执行 Reinitialize 
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5.8 记录表功能 

 

使能驱动器后，可以执行记录表任务 
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5.9 抱闸功能 

CMMT-AS 驱动器会自动完成马达抱闸的松开与闭合（无需用户介入），下图只针对需要临时松开抱闸的场合。 

 

5.10 曲线记录功能 

先在 Diagnosis 选项卡->Trace congfiguration 中配置需要采集的数据 

 
然后触发采集按钮，等待曲线采集完成，最后点击 Trace display 按钮显示曲线。也可以点击软件右侧的 Start trace 按钮

触发采集，采集成功后，软件右上方的消息小铃铛会产生消息，提醒查看采集结果。 
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6 CMMT-AS 本地调试常见故障 

6.1 跟随误差错误 

如果驱动器可以正常使能，但寻零时报 Position: following error, 点动时报 Velocity:following error, 则可能是马达电

缆 U/V/W 相序接反，或者抱闸线接反。 

 

 
如果使能、寻零、点动都正常，但定位过程中报 following error，建议尝试增大 following error 阈值和时间（FAS 软件默

认值偏严格）。 

 
 

6.2 限位开关错误 

存在以下两种情况： 

a) 上使能时报正向或负向硬件限位开关故障，无法使能成功。 

请手动推动电缸，确保限位开关不被触发（如果电机带抱闸，无法手动推动电缸，可参考 5.9 节临时打开抱闸） 
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b) 上使能时报两个限位开关故障，且限位开关并未被触发，无法使能成功。 

原因可能是 FAS 中限位开关类型（常开或常闭）和实际开关类型不匹配（详见 5.5 节）。 

 

6.3 编码器相关错误 

CMMT-PN 上电之后报 Common error EnDat2.2 和 Motor change detecte, zero point offset invalid 故障无法清除。 

请将 CMMT-PN 固件升级到 V16 及以上版本。 
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7 固件更新 

为解决个别故障，可能需要更新 CMMT-AS 驱动器的固件，更新固件可使用 FAS 软件（Festo Automation Suite，以下简

称 FAS），也可以使用 FFT（Festo Field Device Tool，以下简称 FFT）软件，FFT 软件下载链接见 7.3 节。 

这两个软件都需要(建议)事先通过网络，将所需固件文件下载到电脑本地。不同之处：前者是通过 FAS 软件自身来下载

固件，后者需要通过 FESTO 官网中“支持/下载”通道下载。 

7.1 注意事项 

1）把 PLC 和 CMMT-AS 的 X19 端口之间的总线通讯网线拔掉； 

2）修改电脑本地 IP 地址或者 CMMT 伺服驱动器 X18 调试口 IP 地址，使二者在同一网段（否则会无法更新成功！）； 

3）保证 CMMT 驱动器的 24V 供电不会断开。 

7.2 操作步骤 

7.2.1 通过 FAS 软件下载和更新固件 

有网络连接时，按下图引导，下载需要的固件文件。通过 FAS 成功下载过相应固件的电脑在无网络连接时，依然可以通

过 FAS 更新同型号驱动器的固件（只针对 1.3.1.57 及以上版本的 FAS 平台版本）。 

 
固件文件下载完毕后，按照如下①~⑤步骤操作即可更新固件。 
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7.2.2 通过 FFT 软件更新固件 

 
 

 

7.3 通过 Festo 官网下载 FFT 安装软件及驱动器固件 

以 CMMT-AS-C2-3A-PN-S1 驱动器为例， https://www.festo.com.cn/cn/zh/search/?text=CMMT-AS-C2-3A-PN-

S1&tab=DOWNLOADS，打开该链接，Software 选项卡中可找到需要的驱动器固件（Firmware）文件和 FFT 软件

（Software 选项卡中同名的软件，排在最上面的默认是最新版本）

 

https://www.festo.com.cn/cn/zh/search/?text=CMMT-AS-C2-3A-PN-S1&tab=DOWNLOADS
https://www.festo.com.cn/cn/zh/search/?text=CMMT-AS-C2-3A-PN-S1&tab=DOWNLOADS
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